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Einfuhrung

Funktionsweise des UDS-AT

Der Unfalldatenspeicher Advanced
Technology ist ein Gerat zur Messung
und Aufzeichnung kritischer Ereignisse,
wie z.B. Unfallen, im Fahrzeug.

Einflihrung

Technik

Es werden Signale aus dem Fahrzeug aufgenommen, sowie Messwerte
der internen Sensorik. Anhand dieser Daten kann bewertet werden, ob
ein Unfall oder besonders heftiges Fahrmanover passiert. AuBerdem gibt
es verschiedene manuelle und automatische Speichermethoden.

Software

Nur wenn ein kritisch befundenes Ereignis auftritt, werden die Daten
permanent gespeichert, ansonsten werden die Messwerte fortlaufend

Uberschrieben.
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§ Funktionsweise des UDS-AT
c : . :
i Die Daten kdnnen von Gutachtern zur Unfallbewertung und -rekonstruktion
genutzt werden.
» Die hochaufgelosten Messungen bilden den genauen Verlauf eines Unfalls
< ab und es kann z.B. bestimmt werden, in welcher Reihenfolge
@ ZusammenstoRe passiert sind.

Statistische Daten werden langfristig gespeichert und konnen
Flottenmanagementsysteme unterstitzen oder eine Fahrerbewertung
ermoglichen.

Software
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Funktionsweise des UDS-AT

Aufzeichnung UDS-AT:
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Datenausgabe UDS-AT:

o
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Auflésung

Tv = Vorlaufzeit

Tn = Nachlaufzeit

Tc_pre = Vorlaufzeit
(hochaufiésend)
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Speicherverhalten

Der UDS-AT ermittelt konstant einen Wert, der die Schwere eines Ereignisses

%" anhand der Eingangssignale und Messwerte ausdruickt. Dieser Wert wird mittels
£ einer Formel bestimmt, die z.B. die Querbeschleunigungen starker bericksichtigt,
%’ Beschleunigungen nach oben und unten, z.B. eine holprige Strale, hingegen
t weniger. Alle aufgenommenen Messwerte gehen in die Berechnung ein. Wird die
Bewertungsschwelle Gberschritten, speichert der UDS-AT ein Ereignis ab. Es gibt 10
Speicherplatze.
=
<
A
Bewertetes-Ereignis :m:
Ereignis
A
E —
g Geschwindigkeit
= [km /h] —
3
Beschleunigung
[m/SQ] = v -

Zeit [s]

Tv=30s Tc pre Tn=15s | 100-Meter-Speicher
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Speicherverhalten

Passiert ein Ereignis, bei dem versichert werden soll, dass der UDS-AT es speichert,
kann dieses per Druck auf die UDS Taste aufgewertet werden. Uber die UDS Taste
werden funf Ereignisse gespeichert. Wird die Taste erneut gedriickt, wird das jeweils
alteste Gberschrieben.

X
b= Manuelles-Ereignis
8 ubs
|_
A UDS-Taster
Geschwindigkeit
[km /h]
Beschleunigung |
[m/s’] N
_| Zeit [s]
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Speicherverhalten

Bei jedem Stillstand langer als 5 s speichert der UDS-AT ebenso ein Ereignis. Dieser
Speicher verhalt sich genauso wie der manuelle Speicher (5 Platze).

Manche Unfalle bewirken aufgrund der nicht ausreichenden Schwere keine
automatische Speicherung. Da der Fahrer nicht immer an eine manuelle
Speicherung denkt, wird ebenso bei Stillstand automatisch gespeichert.

Stillstand-Ereignis

Technik

A
Geschwindigkeit | Stillstand
(km /h]
Beschleunigung S
2 e
Lt =T~ T T T [ —>
- \\,\_/"4// Zeit [s]
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Neue Sensorik
&
= UDS 2.0 UDS-AT
- In der Ebene: In allen Raumrichtungen:
Beschleunigungssensoren mit Beschleunigungssensoren
einem Messbereich von +50g mit einem Messbereich
von *70g
r Magnetfeldsensor T

Magnetfeldsensor
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—
©
=
£
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Gyroskop zur
Drehratenmessung

Abtastrate von 256Hz Abtastrate von 512Hz — 1kHz
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Technik Einflhrung

Software

Auswerten
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Einbau

Befestigung

Mittels Flanschen kann der
UDS-AT sicher verbaut werden.

Die Flansche werden mit Blind-
nietmuttern und Schrauben am
Fahrzeug befestigt. "

Ausrichtung
Durch die dreidimensionale Sensorik
kann der UDS-AT in allen Raumrich-
tungen montiert werden.
Die Ausrichtung und Position wird bei
der Inbetriebnahme gespeichert.

Nivellierung
Der UDS-AT wird durch Kontermuttern ausgerichtet.




Einflhrung
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Signalein- und ausgange

== m

Bordspannung Zundung Hupe

V-Impuls
(Alt. CAN)

——Blinker R——p»|
—Blinker L——m»

-—Abblendlicht—b—

Fernlicht—p»

Standlicht— =

Kienzle Argo GmbH

Art Noo 000000
\ors: 00000000
CH-WWIII]

Ser. No.: 1234567 E

Mat. No.: 1

Summer Signal-LED g s

beleuchtung Taster

——Externes Gerét—b—-

UDS-Taste
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Technik Einflhrung

Software

Auswerten
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AnschlUsse

Neu beim UDS-AT

* CiA447 Schnittstelle: Ciﬂ 447

Standardisierte Kommunikation mit der Fahrzeug-
elektronik und einfache Installation mit nur vier Leitern

* CAN Schnittstelle / Anbindung: (_A N =
mit hdherem Programmieraufwand, lohnt ~M\\direct

sich jedoch fur Signalvielfalt und Einbauzeit

e Service-Schnittstelle: HI-SPEED

unkompliziert via USB2.0 High Speed — USB

13



Software Technik Einflhrung

Auswerten
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Software (www.unfalldatenspeicher.at)

Basic:

Fiir Flottenmanagement. Zur schnellen Ubersicht der wichtigsten Ereignisdaten.

Die Funktionen umfassen:
UDS-AT Funktionstest

Herunterladen und

Loschen der Daten.

Eine einfache graphische Anzeige ermdéglicht die Abschatzung, ob weitere
Analysen notwendig sind. Dazu werden Geschwindigkeit, Fahrstrecke und
Zustande der Statuseingange (z.B. Bremse, Blinker, Ziindung, ..) dargestellt.

Alle alteren UDS werden unterstitzt.


http://www.uds-at.info/

Software Technik Einflhrung

Auswerten
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Software (www.unfalldatenspeicher.at)

Service:

Flir Servicepartner, Installation des UDS, Konfiguration, Datensicherung und
Datenvorschau.

Dieses Modul ist fur die Inbetriebnahme und Parametrisierung des UDS-AT
notwendig. Inbegriffen sind ausfihrliche Testmoglichkeiten.

Samtliche Funktionen, wie Definition diskreter Eingange oder CAN-Konfiguration,
Fahrzeugdaten, K-Wert, Installationsort, Import von Parametersatzen und
Funktionsprifung sind in dieser Software enthalten.

Die Backup- und Grafikfunktionen entsprechen der Basic-Version, ebenso ist das
Service-Modul abwartskompatibel zu allen alten UDS.


http://www.uds-at.info/

Software Technik Einflhrung

Auswerten
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Software (www.unfalldatenspeicher.at)

Science:

Fiir Organisationen und Unfallanalysten.

Datensicherung, Datenanalyse und Rekonstruktion.

Speziell entwickelt fiir detaillierte Analysen der aufgezeichneten UDS-Daten.
Benutzerfreundliche Bedienung und schnelle Bewertung von Fahrverhalten und
Bremsmanovern, Extremsituationen, Ausweichmanoévern usw. Die Analyse wird
durch interaktive Zoomfunktionen und Messhilfsmittel unterstttzt. Alle Rohdaten
werden angezeigt:

Beschleunigungen, Radgeschwindigkeit, Winkelgeschwindigkeiten, Drehzahl,
Statuseingange, Fahrstrecke, etc.


http://www.uds-at.info/
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Einrichten des UDS-AT

“sk UDS-AT-Control =

Bitte beachten Sie, dass der UDSAT
keine  Aufzeichnung  durchfiahrt 15 u'
solange er mit der USB-Schnittstelle * UDS-AT-Setup
verbunden ist.
Gerateinformationen  Aufzeichnungen  Statistiken Drucken |~ Bitte beachten Sie. d der UDSAT
i eachten Sie, dass der
e omationsn keine  Aufzeichnung  durchfdhrt
Datum 23.06.2015 | Zeit 14:10:21 | Distanz (abs) 1234,000 solange er mit der LUSB-Schnittstelle
e £ U verbunden ist.
Geratetyp UDS-AT H
Fertigungsdatum 30.03.2015 .
N HW Revision UDS110V15 . Setupdefinition laden
—
FW Revision 094
C :
c Seriennummer 0000345 Kenfiguration
[@) Speziald [} Geratetyp UDS-AT impartieren und
Speziall 0 5 schreiben
GJ (= Fertigungsdatum 30.03.2015
l_ Spezial2 0 —
HW Revision UDS110V15 [ Installation ]
~) Firmware Daten FW Revision 09.4
Kompiliert far HW-Version 15 R 0000345 [ Einstellungen ]
EW.Varcinn naa 7 =
Speziald 0 [ Test ]
Speicher auslesen || Speicher loschen | £ Setup || Eeencen Speziall 0
L ! Spezial2 0
Firmware Daten [ Firmware aktualisieren ]
UDS-AT Sety =] - . "
) s Kompiliert fir HW-Version 15
etC UDS-AT-Setup FW-Version 094
cee i
Peter Systemtechnik GmbH Kempilier Datum 2015-04-09 -
Hinterm Dorf 29 Beenden
D-76199 Karlsruhe
Vehicle:
.
Regston Number sk 3 Setup beginnen
\ P beg
Vehicle Type 454 office desk PM3000
Chassis Number 03 - -
Tyre Type 29545 R19
Tread Depth Smm
Installcomment nichts fur schlechte Augen

C
(O}
+—
—
(D)
2
0w
>S5
<

Inbetriebnahme und Datensicherung durch einfache, intuitive Software
17
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Software Technik

Auswerten
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Auslesen

Auslesen des UDS-AT:

Uber USB mit dem Notebook verbinden, mit UDS-AT Basic oder hdher auslesen
und Dateien speichern.

Datenverarbeitung:

Der ausgelesene Datensatz kann in eine Statistikdatenbank eingelesen oder nach
einem Unfall an einen Gutachter weitergegeben werden. Dieser kann samtliche
Messwerte auswerten und den Unfallhergang rekonstruieren und anhand der
Daten belegen.



Software Technik

Auswerten
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Statistikdaten

Der UDS-AT stellt wie der UDS 2.0 einen Statistikdatensatz zur Verfligung. Dieser
kann fur Flottenmanagementsysteme genutzt werden und in Datenbanken
eingepflegt werden. Die Statistikdaten bilden auf diese Art ein ,,Logbuch®.

Die Statistikdaten umfassen bis zu 2048 Eintrage je Typ, diese umfassen:

e Basisdaten (Zeitstempel, zuriickgelegte Distanz)

Nutzung UDS Taste

* Grenzgeschwindigkeit Uberschritten
* Aufzeichnung gespeichert

e Statistik gelesen & geloscht

* Unterspannung

e Zindung (Status)

e Parkrempler



‘ KIENZLE ARGO
A O UDSAT

Modularer Aufbau — Erweiterungen

£

y;
@
,,75'7 >

-~ Datenlibertragung

GPS Ortung

o I Bluetooth LE
Visualisierung

Software

Fahreranmeldung
via iButton

@

Servicezugriff

20
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Erweiterungen - Features

GPS: Positionsbestimmung fiir Flottenmanagement
oder Schadensfalle

GPRS und Bluetooth LE: Datentbertragung
fir Flottenmanagement und Visualisierung
der Messdaten

=
c
<
o
=

W-LAN: Auslesen von Unfalldaten, Statistikdaten,
Systemprifung, ...

Software

iButton: Fahreranmeldung fiir Flotten-
managementsysteme zur ldentifizierung

Grafikbedienteil: Der UDS Taster kann durch ein Grafik-
Bedienteil ersetzt bzw. integriert werden

Auswerten
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GPS- und LTL Feature

Reiter Langzeitdaten fiir LTL-Aufzeichnung (in Verbindung mit GPS- und LTL-
Feature)

l_—.l >
Datei Einstellungen Grafik Karte Info
s kA o Ak 20
U B B @ &= P 99 Automatisch gespeichert am: 04.07.2017 10:42:33 (10) - | )
Projekt

DS Gerat Speicherbereiche

Grafiken ‘ B-Feld | Gyro | Protokoll | Stat\st|k| Langzeitdaten ‘

vyl

Software
Beschleunigunag [mis®)

] 15 5 115 ] 175 5 125 1] 75 25 25 75 1 125 15
Zei[s]
C:\Users\hansmart\Desktop\Firmwareur llung 1.0.0\pri-Dateien vor und nach Umstellung\B KA 9930,20170706_112714_0000567_WBA15510105. | 1.0.15.32715 | |I| 31 % - D +

22
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Software
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GPS- und LTL Feature

Vermischung von Signalen aus dem CAN und diskreter Verkabelung
theoretisch moglich:
16 Signale CAN plus 8 Signale diskret (in Verbindung mit CAN-Feature)

Hinweis: Drehzahl und Lenkwinkel werden noch als Graphik umgesetzt, der Statusbalken dient nur als Platzhalter

Grafiken | B-Feld | Gyro | Protokoll | Statistik | Langzeitdaten

Rohdaten

wbenuizt 1 (D)

wnbenuizt 2 (D)

wnbenuizt 3 (D)

Blnker ks (CA)

LRI RRRTT] (1
!

L0 VRO
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Software

Auswerten
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GPS- und LTL Feature

Ereignisse werden mit genauen GPS-Koordinaten erfasst, um die Zuordnung zum

Ereignis zu erleichtern (in Verbindung mit GPS-Feature)

' Bewertete Ereignisse (42)

m

Zeitstempel dt km-5tand = ds GP5-Breite  GPS-Linge Ereignistyp  Bewertung

uTq [LHH:MM:S5]  [km] [km] [ Il i ]
17.05.2017 08:10:40 84267 458 541114000 121383900 0 18
17.05.2017 06:34:15 00:23:35|84280.355| 12.887(54.1284750(12.1625183 0 12
17.05.2017 12:20:45 04:46:30| 84284144 3.789|54.1147983|12.1933017 0 10
19.05.2017 11:26:46|  2.00:06:01 | 84423,613 [139.469|53.5681783 | 113782350 0 17
19.05.2017 18:09:39 04:43:13|84532.075)| 109,362 | 54,1284800 | 12.1636317 0 11
20.05.2017 06:56:17 14:46:18| 84530000 6.934(54.1113550(12.1370667 0 12
20.05.2017 07:00:29 00:04:12|84543.355| 3.446|541138267|12.1613067 0 15
20052017 07:59:41 00:39:12 | 84667.623 | 124,268 | 53.8395417 | 10,6895267 0 17
23.05.2017 12:10:05|  3.04:10:25|84810.970(152,356| 541284817 | 121628233 0 10
24052017 13:53:13|  1.01:43:07| 85107.944 | 287.965 | 52.0837267 | 13.1549100 0 1
24.05.2017 14:41:29 00:48:16|85107.954| 0.010|52,0832200|13.1545100 0 11
27052007 17:19:42(  3.02:38:13| 85572.060| 464,106 | 53.7655550 [ 120520333 0 16
31052017 09:35:57|  3.16:16:15|85796.713| 224,653 | 540832350 121937350 0 14
31.05.2017 10:31:22 00:55:25|85799.951| 3.23B(54.0832217(12.1940933 0 12
31.05.2017 14:24:45 03:53:24 | 85816188 | 15.237|54.0917183|12.1119187 0 15

24
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GPS- und LTL Feature

Auswihlen eines Ereignisses mit der Maus und Offnen des Kontextmeniis mit der
rechten Maustaste...

Datei Einstellungen Grafik Karte Info

» L i . 2 n
B B Q ‘E‘ 3}3’ ‘ig Automatisch gespeichert am: 04.07.2017 10:42:33 (10) ~ © {p

‘ Grafiken B-Feld | Gyro Protokoll ‘ Statistik ‘ Langzeitdaten
Statistikdaten
[T] Korrigierte Ereigniszeit
v UDS Tastenbetétigung (0) ‘
v Speeding (778)
o ~ Bewertete Ereignisse (42)
— Zeitstempel dt km-Stand  ds GPS-Breite  GPS-Linge  Ereignistyp  Bewertung | |
('U uTq] [L.HH:MM:55]  [km] [km] 1 r1 n 1]
; 17.05.2017 06:10:40 84267468 541114000 12.1283900 0 18 -
& 17.052017 06:34:15|  00:23:35|84280.355| 12.887[54.1284750 | 12.1625183 0 12
(@] 917.05201? 11:20:45|  04:46:30|84284.144 - |
(%0} 10.05.2017 11:26:45|  2.00:06:01 | 8442361313 Ttz el S e e 3
18.05.2017 16:09:59 04:43:13| 84532.975 | 10 Tabelle mit Spaltenkopf kopiersn =
20052017 06:56:17 | 14:46:18|84539.909 Ausgewshlte Zellen kopieren Strg+C |
20052017 07:00:29|  00:04:12{84543355
20052017 07:59:41|  00:59:12 | 84667.623[124 -, hite Positionen in Karte anzeigen
23052017 12:10:08|  3.04:10:25 | 84810.9%4]15 Q:!/
24052017 13:53:13|  1.01:43:07|85107.944|287.9 . TEe—r 1 L
24052017 14:41:20]  0048:16(85107.0954] 0010/52.0832200]13.1545100 0 11
27052017 17:19:42|  3.02:38:13|85572.060 | 464.106 | 53.7655550 | 12.0520333 0 16
31052017 02:35:57|  3.16:16:15)85796.713 | 224,653 54.0832550 | 12.1937350 0 14
31052017 10:31:22|  00:55:25|85799.951| 3.238|54.0832217|12.1940933 0 12
31052017 14:24:46)  03:53:24|85816.188 | 16.237(54.0017183|12.1119167 0 15 -
¥ Auslesestatistik (7)
-~ bonme e an L I 1 orme -
C\Users\hansmart\Desktop\Firmwareur llung 1.0.0\pri-Dateien vor und nach Umstellung\B KA 9930\20170706_112714_0000567_WBA15510105. | 1.0.15.32715 | [Z] 31% = [I +
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GPS- und LTL Feature

... 0ffnet die Karte und stellt den Ort des Ereignisses in der Karte dar (frei zoombar)

» L e . - g 2 -
L ﬁ ﬁ O = 33 é; Automatisch gespeichert am: 04.07.2017 10:42:33 (10) -} @)

(3 UDS-AT Map SIEIEIREE)

Grafiken I
-

.
Statistik{|ering
EJ» Korrigierte Erg otheke

v) UDS Ta

(v) Speedir

‘~ Bewertd| |

Zeitstempe|
wrq
17.05.2017 06: 17.05.2017 11:20:45 2t

17.05.2017 06: & .
17.05.2017 11 8 3
19.05.2017 11 &
Bl g
s
’b

()
—
@©
=
=
(@)
(%)

[
m

19.05.2017 16
20.05.2017 06:/|
20.05.2017 07:
20.05.2017 07:3/|
23.05.2017 12: S
24.05.2017 13

24.05.2017 14
27.05.2017 17:
31.05.2017 08
31.05.2017 10: Daten von OpenStreetMap - Verdffentlicht unter ODbL
31.05.2017 14:24:46] 03:53:24]85876.188| 16.237[54.0917183[12.1119167] [l 15]

) Auslesestatistik (7)

=
m
N
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GPS- und LTL Feature

Im Reiter LTL (LongTimelog, in Verbindung mit GPS- und LTL-Feature) gibt es die
drei Untermentipunkte (Aufgezeichnete Signale, Ubersicht Fahrten und

Fahtendetails)

Grafiken B-Feld Gyro Protokoll Statistik Langzeitdaten

Langzeitdaten (Lt])

[CI Korrigierte Ereigniszeit

. Auslesedaten

UDS Seriennummer 0000567
Auslese-Dongle 1D 580002736

km-Stand UDS 94521,045 km

km-Stand Fahrzeug  04491,000 km

Auslese-Zeit UDS 06.07.2017 11:27:36 Mitteleuropische Sommerzeit
Auslese-Zeit PC 06.07.2017 11:27:50 Mitteleurcpaische Sommerzeit
Gangabweichung UDS 00:00:14 EHH:MM:SS

Auslese-Benutzername Kienzle Argo Produktmanagement

v/ Block Header (7)
v/ Aufgezeichnete Signale (20)

v Ubersicht der Fahrten (75)
v Fahrtendetails zwischen 19.06.2017 14:26:44 und 06.07.2017 09:26:34 (156264 Datensitze)

27
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GPS- und LTL Feature

Aufgezeichnete Signale: Dokumentiert, welche Signale im eingestellten
Zeitintervall mitgeloggt werden

E Datei Einstellungen Grafik Karte Info
> A L o 3‘;, -3&9’ "
" ta ta () = W "9 Automatisch gespeichert am: 04,07.2017 10:42:33 (10) - | ()

‘ Grafiken B-Feld | Gyro Protokoll | Statistik ‘ Langzertdaten
Langzeitdaten (Ltl)
||:| Korrigierte Ereigniszeit e |

¥ Block Header (7)

~ Aufgezeichnete Signale (20)

Extld SiFactor SiDivisor AxisCount Einheit gl AuxisN:
il 1] 1] Il 1] 0 il 1]
8 37952|1 1 1 O] CAN Zindung Value -
() 379531 1 1 O[CAN Bremse Value 7
; 37954|1 1 1 O] CAN Blinker links  [Value
._".: 37955|1 1 1 0| CAN Blinker rechts | Value
(@] 37956|1 1 1 O] CAN Abblendlicht | Value
v 37958|1 1 1 0| CAN Fernlicht Value =
37957|1 1 1 O] CAN Standlicht Value
37960|1 1 1 0| CAN Rickwartsgang | Value
37968|1 1 1 0| CAN Gurt Fahrer Value
37969|1 1 1 0[CAN Gurt Beifahrer | Value =
3304001 1 1 0|Ramp Ramp Val
379321 1 1 OCAN Wegimpuls Value
37064)1 1 1 T[CAN Drehzahl Value
37965(1562 | 50000 1 9| CAN Lenkwinkel Value
41522 |1 1 1 1| Distance Distance Abs.  [m v
~) Ubersicht der Fahrten (75)

~ ) Fahrtendetails zwischen 19.06.2017 14:26:44 und 06.07.2017 09:26:34 (156264 Datensitze) =

C:\Users\hansmart\Desktop\Firmwareur llung 1.0.0\pri-Dateien vor und nach Umstellung\B KA 9930,20170706_112714_0000567_WBA15510105. | 1.0.15.32715 | |I| 31% == [I +
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GPS- und LTL Feature

Ubersicht der Fahrten: Auflistung der einzelnen Touren, auf Wunsch mit Fahrer-1D
und/oder Fahrername (in Verbindung mit iButton Fahreranmeldung-Feature)

E Datei Einstellungen Grafik Karte Info
o 3
li Q * 7] (7] Automatisch gespeichert am: 04.07.2017 10:42:33 (10) ~ | 0

‘ GJ'aﬁKenl B—Feld| Gyrol Protokolll Statistik‘ Langzeitdaten

Langzeitdaten (Ltl)

] Korrigierte Ereigniszeit
i —

T

~! Block Header (7)
¥ Aufgezeichnete Signale (20)
~ Ubersicht der Fahrten (75)

e Zeitstempel Fahrer Name Fahrer ID
© i i i —
= 26.06.2017 15:04:36 -
= 27.06.2017 05:42:13 | Martin Hansen | 000000000764DD19
[S) 27.06.2017 15:47:01 | Martin Hansen | 000000000764DD19
v 28.06.2017 06:02:21 | Martin Hansen | 000000000764DD18
28.06.2017 10:2047
28.06.2017 10:54:17
28.06.2017 14:22:59

29.06.2017 06:12:15 | Martin Hansen 000000000764DD19
28.06.2017 09:18:38 | Martin Hanzen (000000000764DD19
29.06.2017 11:28:31 | Martin Hansen 00000000076400D19 B
29.06.2017 14:47:50 | Martin Hansen 000000000764DD19
20.06.2017 07:26:48 | Martin Hanzen 000000000764DD19
30.06.2017 13:24:10
30.06.2017 19:14:58 | Martin Hansen 000000000764DD19
01.07.2017 06:47:44 | Martin Hanzen (000000000764DD19 =

v Fahrtendetails zwischen 19.06.2017 14:26:44 und 06.07.2017 09:26:34 (156264 Datensatze) =

m

C\Users\hansmart\Desktop\Firmwareumstellung 1.0.0\pri-Dateien vor und nach Umstellung\B KA 9930\20170706_112714_0000567_WBA15510105. | 1.0.15.32715 | |I| 31 % - D +
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KIENZLE ARGO
UDS AT

GPS- und LTL Feature

Fahrtendetails: Listet die aufgezeichneten Signale im eingestellten Intervall fur die
jeweils ausgewahlte Tour auf

E Datei Einstellungen Grafik Karte Info
1L L-FY KL ’
/ t-a t-a (%] Py @ ¥ Automatisch gespeichert am: 04.07.2017 10:42:33 (10) - | ()

‘ Grafikenl B—Feld| Gyrol P|‘ot0ko|l| Statistik‘ Langzeitdaten

Langzeitdaten (Ltl)

[C] Korrigierte Ereigniszeit

v Block Header (7)

v Aufgezeichnete Signale (20)
o ! Ubersicht der Fahrten (75)
E ~ Fahrtendetails zwischen 29.06.2017 14:47:50 und 29.06.2017 18:17:05 (12556 Datensétze)
" 2 -
Y Zeitstempel E £ = 3 T 3 £ £ k £ Ramp Wegimpuls Drehzahl Lenkwinkel Distance Abs. Speed GPS-Breite GPS-Linge Speed Course Timestamp
(@] ] £ g 2 g g P 3 2 7 . il i [1/min] ] [m] Tken/h] 1 1 Tkem/h] il ]
(V)] N = H 2 n 3 3 H
29.06.2017 14:47:50 I o o e o A A e R R R S S 0 1023.000) 93081864| 0.000|52465116713.3687823 0.000] 38.000|29.06.2017 14:48:05 -2
29.06.2017 14:47:51 OO e E e e e [z o 820 1012.000] 93081864| 0.000]52.4651167]13.3687833 0.000] 38.000[29.06.2017 14:48:06 =
29.06.2017 14:47:52 EREEEEEEEE R R 785 1011.000| 93081864 | 0.000]52.4651150|13.3687817 0,000 38.000]29.06.2017 14:48:07
29.06.2017 14:47:53 IO TE oo e e O [47m Jo 779 1012.000] 93081864| 0.000]52.4651150]13.3687817 0.000] 38.000[29.06.2017 14:48:08
29.06.2017 14:47:54 O e oo e e | B | B s o 779 1011.000| 93081864 | 0.00052.4651133|13.3687800 0.000| 38.000]29.06.2017 14:48:09
29.06.2017 14:47:55 Olololala e a8 e o 781 1012000 93081864| 0.000]52.4651123]13.3687800 0.000] 38.000]29.06.2017 14:48:10
20.06.2017 14:47:56 OOl o]l o] ] 8] 8 s o 781 1011000 93081864| 0.000|524651133|13.3687783 0000 38.000]20.06.2017 14:48:11
29.06.2017 14:47:57 =R RER ] T ] ET | 20 [es01 Jo 780 1011000 93081864| 0.000|52.4651117|13.3687783 0000 38.000]29.06.2017 14:48:12
20.06.2017 14:47:58 [ [ O] O | O Jes02 Jo 777 1011000 93081864| 0.000]524651117]13.3687767 0000  38.000]29.06.2017 14:48:13
29.06.2017 14:47:58 [ ] L1 ] 1 [s02 Jo 769 1011000 93081864| 0.00052.465091713.3687633 0000 38.000]29.06.2017 14:48:14
29.06.2017 14:48:00 Oojoj| [} [ [ [T Jagon [10 780 988.000] 93081854| 0.000[52.4650917]13.3687617 0.000] 38.000[29.06.2017 14:48:15
29.06.2017 14:48:01 e e ] [T | T |za02 |38 787 863.000) o03081864| 1.000]52.4650017]13.3687617 0.000| 38.000]29.06.2017 14:48:16 L4
anne oz aaanonl @ | 1 1 0 | ] | @l | | 2 | @ | 11 1 l2em len Za1 cnonl naneiges| onnnlen asenTenlia 2ea7s nonal 29 annl a0 0e 2017 1 aag.a i~
C:\Users\hansmart\Desktop\Firmwareumstellung 1.0.0\pri-Dateien vor und nach Umstellung\B KA 9930\20170706_112714_0000567_WEBA15510105, | 1.0.15.32715 | |I| 31% w== D +
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KIENZLE ARGO
UDS AT

GPS- und LTL Feature

Fahrtendetails: Auswihlen einer Tour mit der Maus und Offnen des Kontextmen{is
mit der rechten Maustaste

Datei Einstellungen Grafik Karte Info

‘ Graﬁkenl B—Feldl Gyro| Protokolll 5tat|st|k‘ Langzeitdaten

Langzeitdaten (Ltl)

[T] Korrigierte Ereigniszeit

~! Block Header (7)

S Auf9929| Tabelle ohne Spaltenkopf kopieren
& Ubersich Tabelle mit Spaltenkopf kopieren
GJ Ausgewsdhli L Strg+C
E ~ Fahr‘teng - 017 18:17:05 (12556 Datensétze)
; \ *y  Ausgewshlte Positionen in Karte anzeigen _
E
Lt Zeitstempal | — Gesamte Route in e ahzeigen E Ramp Wegimpuls Drehzahl Lenkwinkel Distance Abs. Speed GPS-Breite GPS-Linge Speed Course Timestamp
(@) e @ = |0 n [1/min] i [m] /] 8] r kem/h] i i
(Vp)] g
79.06.2017 14:47 9 Segshic il e 0 |71 |7 0 1023.000| o3081864| 0.00052.4651167|13.3627833 0000 32.000|29.06.2017 14:48:05 -2
29.06.2017 1447 ] 2709 |o 820 1011.000( 93081864 | 0.000|524651167(13.3687833 0,000 38.000|29.06.2017 14:48:06 =
29.06.2017 1447 1 [z709 Jo 785 1011.000| 93081864| 0.000/52.4651150(133687817 0,000 38.000]29.06.2017 14:48:07
29.06.2017 14:47 ” RiRegedisged ] |a709 Jo 779 1011.000| 93081864 | 0.000|52.4651150(13.3687817 0.000| 38000 29.06.2017 14:48:08
29.06.2017 14:47 ] [s709 |o 779 1011.000| 93081864 | 0.000]52.4651133(13.3687800 0.000] 38000]29.06.2017 14:48:09
29.06.2017 14:47:55 T [ s © 0 524651133
20.06.2017 14:47:56 [ [ 01 | 2 7m0z Jo 781 1011.000] 93081864| 0.000/52.4651133(13.3687783 0000 38.000]20.06.2017 14:48:11
20.06.2017 14:47:57 oD ] ]| I [seot Jo 780 1011.000| 03081864 0.000[524651117(13.3687783 0000 38.000]20.06.2017 14:48:12
29.06.2017 14:47:58 [ =] [} O] | [T Je802 |0 777 1011000 93081864| 0.000|52.4651117|133687767 0000 38000|29.06.2017 14:48:13
29.06.2017 14:47:59 o m o] [T ] T Js02 Jo 769 1011.000] 93081864| 0.000]52.4650017[13.3687623 0.000] 38.000]29.06.2017 14:48:14
20.06.2017 14:48:00 Oo/ofm [ 01 | IO Jisor a0 780 985.000| 93081864| 0.000]52465091713.3687617 0000 38.000]20.06.2017 14:48:15
29.06.2017 14:48:01 e | ] [T | T [z802 |38 787 863.000| 93081864 1.000]524650917[13.3687617 0.000] 38000|29.06.2017 14:48:16 L4
annE 017 taaean] Tl | E1 | E1 | Sl | @l | ] | 1 1 51 lsons lon 201 cnnnl nanoiesz| anonlzn ascnvenlia seovsis n 00n 190 nE ANt T 4A40.0 | b
C:\Users\hansmart\Desktop\Firmwareumstellung 1.0.0\pri-Dateien vor und nach Umstellung\B KA 9930\20170706_112714_0000567_WBA15510105 | 1.0.15.32715 | |I| 31% =- D +
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IENZLE ARGO
DS AT

GPS- und LTL Feature

Fahrtendetails: 6ffnet die Karte und stellt den Verlauf der ausgewahlten Tour in

der Karte dar (frei zoom bar)
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